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HelloDevice의 개요
HelloDevice는 원격으로 전자기기와 통신하여 그 기기를 제어하기 위
한 솔루션으로, HelloDevice 시리즈는 10 Base-T 이더넷 인터페이스
를 통하여 네트워크에 연결되는 보드 형태의 제품군을 말한다. 
HelloDevice 시리즈는 하부 기기와 연결하는 방식에 따라

• ①①①① 디지털디지털디지털디지털 입출력입출력입출력입출력 방식방식방식방식

• ②②②② 듀얼포트램듀얼포트램듀얼포트램듀얼포트램 방식방식방식방식

• ③③③③ 시리얼시리얼시리얼시리얼 포트포트포트포트 방식방식방식방식

으로 구분된다. HelloDevice 사용자는 마이크로소프트사의 익스플로
러나 넷스케이프사의 네비게이터와 같은 표준 웹 브라우져를 통해 인
터넷을 접속할 수 있는 어느 곳에서나 웹 기반으로 기기를 감시 및 제
어할 수가 있다.
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HelloDevice의 이용

• H/W적인 측면
-HelloDevice를 사용하기 위해서 IO나 DPRAM의 경우는 하위 사용자
장치를 설계하여 적용해야 한다. 

-Serial의 경우 기존에 사용하고 있는 Serial 인터페이스 제품의 인터넷
연결용으로 많이 사용되고 있다.

-하위장치를 구성해야 하는 경우 IO는 Relay등의 장치를 통해 전원을
분리해 주어야 하며 DPRAM의 경우는 DPRAM을 제어하기 위해 마이
컴을 이용하여 프로그램 해주어야 한다

• S/W적인 측면
-Web Server로 동작시키기 위해서는 Web상에서 동작할 수 있는 자바
에플릿을 작성한 후 각각의 모델에 맞는 제어 신호를 TCP로
HelloDevice에 보내어 제어할 수 있다.

-Serial의 경우 사용자 장치에서 Ethernet을 통해 Serial 데이터를 보내
고 받는 프로그램을 작성하여야 한다.
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HelloDevice 적용사례
1. Sena Demoroom – HD1100

2. Sena DemoBox – HD1100, HD1200, HD1300

3. Network Camera – HD1200

4. 식당가 POS System – HD1300

5. 무선 조회기 – HD2310E(PPP적용)

기능기능기능기능 없음없음없음없음

기능기능기능기능 없음없음없음없음

기능기능기능기능 없음없음없음없음

기능기능기능기능 있음있음있음있음

기능기능기능기능 있음있음있음있음

Web Web Web Web 기능유무기능유무기능유무기능유무

ClientClientClientClientHD2310HD2310HD2310HD2310무선신용카드조회기무선신용카드조회기무선신용카드조회기무선신용카드조회기

ServerServerServerServerHD1300HD1300HD1300HD1300식당가식당가식당가식당가 POS SystemPOS SystemPOS SystemPOS System

ServerServerServerServerHD1200HD1200HD1200HD1200Network CameraNetwork CameraNetwork CameraNetwork Camera

ServerServerServerServerHD1100,1200,1300HD1100,1200,1300HD1100,1200,1300HD1100,1200,1300Sena DemoBoxSena DemoBoxSena DemoBoxSena DemoBox

ServerServerServerServerHD1100HD1100HD1100HD1100Sena DemoroomSena DemoroomSena DemoroomSena Demoroom

Server / ClientServer / ClientServer / ClientServer / Client적용적용적용적용 ModelModelModelModel내내내내 용용용용



5

Sena  Demoroom

• 목적 : Home Automation Demo

• 사용 제품 : HD 1100(16 Input/16 Output)

Web CameraWeb CameraWeb CameraWeb Camera를를를를 이용하여이용하여이용하여이용하여 DemoroomDemoroomDemoroomDemoroom의의의의
상태를상태를상태를상태를 보여준다보여준다보여준다보여준다....

HelloDevice HelloDevice HelloDevice HelloDevice 접속접속접속접속 시시시시 나타나는나타나는나타나는나타나는 Control Panel. Control Panel. Control Panel. Control Panel. 
사용자가사용자가사용자가사용자가 Lamp1, Lamp2, Fan Lamp1, Lamp2, Fan Lamp1, Lamp2, Fan Lamp1, Lamp2, Fan 및및및및 TVTVTVTV의의의의
On/OffOn/OffOn/OffOn/Off제어제어제어제어 및및및및 상태상태상태상태 모니터링모니터링모니터링모니터링
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Sena  Demoroom

• 구성도
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Sena  Demoroom

• 하위 장치 연결방법

P24

G24

Hello Device Vcc
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LED?

LED RED

1 2

R2
330

R3
10K

OUT

OA

OB

5555V TTL V TTL V TTL V TTL 레벨의레벨의레벨의레벨의 신호가신호가신호가신호가 포토커플러를포토커플러를포토커플러를포토커플러를
거쳐거쳐거쳐거쳐 릴레이를릴레이를릴레이를릴레이를 동작시키고동작시키고동작시키고동작시키고 릴레이에릴레이에릴레이에릴레이에
연결된연결된연결된연결된 220220220220VVVV전원을전원을전원을전원을 ON/OFFON/OFFON/OFFON/OFF시킨다시킨다시킨다시킨다....
RemoconRemoconRemoconRemocon의의의의 경우경우경우경우 RemoconRemoconRemoconRemocon회로에회로에회로에회로에
RelayRelayRelayRelay연결연결연결연결(5(5(5(5VVVV전원전원전원전원).).).).
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Sena Demobox

• 목적 : HelloDevice 사용예제

-Remote On/Off Control & Sensing : HD1100

-Remote Data Gathering : HD1200

-Remote Display : HD1300

• 개요 : 각각의 기기들이 동작하는 내용들을 원격
지에서 On/Off 제어, 모니터링,데이터 Gathering, 
Display등의 예제를 구현한다.
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Sena Demobox

• Sena Technologies DemoBox

HD1100HD1100HD1100HD1100 HD1200HD1200HD1200HD1200 HD1300HD1300HD1300HD1300
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Sena Demobox

• Remote On/Off Control & Remote Sensing

동작동작동작동작 : : : : MotorMotorMotorMotor를를를를 On On On On 시키면시키면시키면시키면 OutputOutputOutputOutput접점과접점과접점과접점과
연결된연결된연결된연결된 LedLedLedLed가가가가 시계방향이나시계방향이나시계방향이나시계방향이나 반시계반시계반시계반시계
방향으로방향으로방향으로방향으로 회전하게회전하게회전하게회전하게 된다된다된다된다....
On/OFF, CW/CCW, LEDOn/OFF, CW/CCW, LEDOn/OFF, CW/CCW, LEDOn/OFF, CW/CCW, LED
----14EA Output14EA Output14EA Output14EA Output

동작동작동작동작 : : : : SensorSensorSensorSensor에에에에 연결된연결된연결된연결된 Input Input Input Input 접점에접점에접점에접점에 물체가물체가물체가물체가
감지되면감지되면감지되면감지되면 OutputOutputOutputOutput접점에접점에접점에접점에 연결된연결된연결된연결된
BuzzerBuzzerBuzzerBuzzer를를를를 동작시킨다동작시킨다동작시킨다동작시킨다....
Sensor Sensor Sensor Sensor ----3EA Input, 3EA Input, 3EA Input, 3EA Input, 
Buzzer Buzzer Buzzer Buzzer ----1EA Output1EA Output1EA Output1EA Output
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Sena Demobox

• Remote On/Off & Sensing 개념도

하위장치
HelloDevice
1100

WEB 
Browser

센서 입력

Web Browser를
사용하여
HelloDevice를
제어하기 위해서는
자바애플릿를 사용
하여 HelloDevice의
TCP 6001포트에
정해진 명령패킷을
전송해 제어할 수
있다.

Ethernet

On/Off출력 Output 접점
설정

접점상태
Read

하위장치가 5V 
TTL레벨이 아닌
경우에는
HelloDevice 와
하위장치 사이에
전원을 차단할 수
있는 포토커플러
등을 사용하여야
한다.

16 Input, 16 Output 
의 5V TTL 레벨의
접점을 가지고
있으며 TCP 명령에
의해 하위 접점을
설정한다.
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Sena Demobox

• Remote On/Off Control & Remote Sensing

-Schematic
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Sena Demobox

• Remote Data Gathering

Generated FunctionGenerated FunctionGenerated FunctionGenerated Function
----버튼의버튼의버튼의버튼의 입력을입력을입력을입력을 받아받아받아받아 버튼에버튼에버튼에버튼에 따른따른따른따른 데이터데이터데이터데이터 값을값을값을값을 DPRAMDPRAMDPRAMDPRAM에에에에 입력한다입력한다입력한다입력한다....

MicrophoneMicrophoneMicrophoneMicrophone
----MicrophoneMicrophoneMicrophoneMicrophone으로으로으로으로 받은받은받은받은 AnalogAnalogAnalogAnalog값을값을값을값을 ADCADCADCADC를를를를 이용하여이용하여이용하여이용하여 DigitalDigitalDigitalDigital값으로값으로값으로값으로 변환변환변환변환
후후후후 DPRAMDPRAMDPRAMDPRAM에에에에 입력한다입력한다입력한다입력한다....
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Sena Demobox

• Remote Data Gathering 개념도

하위장치
마이컴

HelloDevice
1200

WEB 
Browser

DPRAM
Data Write

DPRAM
Data Read

Switch 값에
의한 정해진
Data Write
(Function 
Generator)
ADC (Analog 
Digital Convert) 
에 의한 Data  
Write(MIC)

DPRAM은 양쪽
Device에서 모두
Read, Write가
가능한 RAM이며
HelloDevice에서는
Ethernet과 하위장치
에서 사용한다.

Web Browser를
사용하여
HelloDevice를
제어하기 위해서는
자바언어를 사용하여
HelloDevice의 TCP 
6001포트에 정해진
명령패킷을 전송해
제어할 수 있다.

하위 Device 
Interface

Ethernet
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Sena Demobox

• Remote Data Gathering
-Schematic
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Sena Demobox

• DPRAM Write – DPRAM에 1Byte를
Write
_dpramwrite

mov Scratch0, w

bank52 DPRAMVars

mov !datalo,#$00

mov addlo, DPROffsetLSB

mov addhi, DPROffsetMSB

nop

mov datalo, Scratch0

nop

clrb dpramcs

nop

clrb rw

nop

setb rw

nop

setb dpramcs

nop

retp

• Dpram Read – DPRAM에서 1Byte
를 Read
_dpramread

bank52 DPRAMVars

mov !datalo,#$FF

mov addlo, DPROffsetLSB

mov addhi, DPROffsetMSB

nop

setb rw

nop

clrb dpramcs

nop

mov Scratch0, datalo

nop

setb dpramcs

nop

mov w, Scratch0

retp

•Remote Data Gathering Source(SX52BD)
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Sena Demobox

• ADC Read – ADC에서 MIC의 Analog
값을 Digital값으로 변환
_read_adc mov !addata,#$FF

clrb adintr

nop

clrb adcs

nop

clrb adrw

call delay300

setb adintr

call delay300

setb adrw

nop

mov w, addata ;ADC Read

mov adcdata, w

setb adcs

nop

mov w, adcdata

retp

• Draw ADC – DPRAM의 일정영역
에 데이터를 Write함

Draw_adc mov dpradd, #$00

setb add8
;DPRAM ADC Address SET

:adc_read call @start_adc

call @read_adc

nop

nop

mov Scratch0, w

mov DPROffsetLSB, dpradd

call @dpramwrite

csne dpradd, #$FF

jmp :exit_adc

inc dpradd

jmp  :adc_read

:exit_adc clrb add8

jmp _start

Source 예제 file은 파일로 제공
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Sena Demobox

• Remote Display

Select an imageSelect an imageSelect an imageSelect an image를를를를 clickclickclickclick하면하면하면하면 나오는나오는나오는나오는 PopupPopupPopupPopup
menumenumenumenu에서에서에서에서 그림을그림을그림을그림을 선택한선택한선택한선택한 후후후후 Send Send Send Send 버튼을버튼을버튼을버튼을 누르면누르면누르면누르면
WebWebWebWeb상의상의상의상의 그림이그림이그림이그림이 SerialSerialSerialSerial을을을을 통하여통하여통하여통하여 Graphic LCDGraphic LCDGraphic LCDGraphic LCD에에에에
그림을그림을그림을그림을 그려놓는다그려놓는다그려놓는다그려놓는다....
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Sena Demobox

• Remote Display 개념도

하위장치
HelloDevice
Serial

WEB 
Browser

Web Browser를
사용하여
HelloDevice를
제어하기 위해서는
자바애플릿를 사용
하여 HelloDevice의
TCP 6001포트에
정해진 명령패킷을
전송해 제어할 수
있다.

Ethernet

Serial Data
(LCD제어명령)

하위장치는 Serial 
(RS-232C)형태로 된
인터페이스를 가지며
Serial을 통해
데이터를 주고받을
수 있다.
(LCD의 경우 Display 
이므로 입력된
데이터를 LCD상에
출력한다.)

TCP와 직렬포트를
연결해주는 기능을
한다. TCP와
직렬포트간의 양방향
통신으로
시리얼포트를 가지고
있는 모든장치를
인터넷에 연결시킬
수 있다.

TCP 패킷
(LCD제어명령)
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Sena Demobox

• Remote Display
-Schematic : Lcd Display 는 수신만 하므로 5V RX만 연결
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Network Camera

• 목적 : 저가형 Network Camera Server를 구현.

• 사용제품 : HD1200(DPRAM)

< < < < 상품화상품화상품화상품화 S/W >S/W >S/W >S/W >< < < < 제품사진제품사진제품사진제품사진>>>>
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Network Camera

InternetInternet

PC

Network Camera

Lamp
Air Conditioner

Boiler

TV

Living Room
Monitoring

•개념(Home Automation & Monitoring)Home Automation & Monitoring)Home Automation & Monitoring)Home Automation & Monitoring)
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Network Camera
• 시스템 H/W구성도

CameraCameraCameraCamera모듈모듈모듈모듈
((((렌즈렌즈렌즈렌즈))))

영상압축모듈영상압축모듈영상압축모듈영상압축모듈

Data BufferData BufferData BufferData Buffer
(RAM)(RAM)(RAM)(RAM)

HD1200HD1200HD1200HD1200
((((모듈형모듈형모듈형모듈형))))

MicroMicroMicroMicro
processorprocessorprocessorprocessor

• 마이컴은 Camera부와 Ethernet부 사이의 Data 통신을

관리한다.

Camera Camera Camera Camera 부부부부 Ethernet Ethernet Ethernet Ethernet 부부부부
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• 시스템의 설계

-DPRAM과 같이 메모리를 사용하는 경우 사용자는 사용
자 자신의 메모리맵을 설계하여야 한다.

-사용자는 마이컴을 이용하여 HelloDevice와 사용자장치
간의 데이터통신명령을 정의하여야 한다.

-사용자는 메모리맵과 명령에 대한 동작을 마이컴에 구현
하여야 한다. 

Network Camera

예약영역 인터럽트영역명령어영역Data 영역
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Network Camera

• 시스템의 설계

-Data Flow

Client(PC)Client(PC)Client(PC)Client(PC)

ServerServerServerServer
CommandCommandCommandCommand
해석해석해석해석, , , , 실행실행실행실행

DataDataDataData수는수는수는수는???? DataDataDataData수수수수 확인확인확인확인
DataDataDataData전송전송전송전송
요구요구요구요구

CommandCommandCommandCommand
해석해석해석해석, , , , 전송전송전송전송

DataDataDataData수신수신수신수신
Command Command Command Command 
전송전송전송전송

…..

CommandCommandCommandCommand
해석해석해석해석, , , , 전송전송전송전송



26

식당가 POS System

• 목적 : 식당가 POS System

• 사용제품 : HD1300(Serial)

• 개요 : 식당가의 POS시스템에 있어서 다수의 POS
가 다수의 주방프린터를 공유하며, POS에서 판매
된 음식을 해당 주방에 온라인으로 주문을 한다. 해
당 주방에서는 조리 후 고객번호를 입력하면 전광
판에 고객번호를 표시하여 고객을 CALL하고 음식
을 출고한다.
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식당가 POS System

• 구성도 HD1300HD1300HD1300HD1300은은은은 네트워크네트워크네트워크네트워크 기능이기능이기능이기능이
없는없는없는없는 Serial PrinterSerial PrinterSerial PrinterSerial Printer를를를를
네트워크에네트워크에네트워크에네트워크에 연결시켜줌으로써연결시켜줌으로써연결시켜줌으로써연결시켜줌으로써
이더넷을이더넷을이더넷을이더넷을 이용한이용한이용한이용한 POS POS POS POS 
시스템이시스템이시스템이시스템이 완성된다완성된다완성된다완성된다.
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식당가 POS System

• 상세흐름도

POS

HelloDeviceHelloDeviceHelloDeviceHelloDevice는는는는EthernetEthernetEthernetEthernet을을을을 통해통해통해통해 전송된전송된전송된전송된
주문을주문을주문을주문을 RSRSRSRS----232C 232C 232C 232C 포트를포트를포트를포트를 통해통해통해통해 주방주방주방주방
프린터에프린터에프린터에프린터에 전송한다전송한다전송한다전송한다. . . . 

주문내역주문내역주문내역주문내역

RS-232C
POSPOSPOSPOS는는는는 EthernetEthernetEthernetEthernet에에에에 연결되어있는연결되어있는연결되어있는연결되어있는
장치로장치로장치로장치로 주문내역을주문내역을주문내역을주문내역을 주방에주방에주방에주방에 있는있는있는있는
HelloDeviceHelloDeviceHelloDeviceHelloDevice의의의의 IPIPIPIP주소로주소로주소로주소로 전송한다전송한다전송한다전송한다....

Ethernet

Serial PrinterSerial PrinterSerial PrinterSerial Printer는는는는 HelloDeviceHelloDeviceHelloDeviceHelloDevice에서에서에서에서 온온온온
정보에정보에정보에정보에 따라따라따라따라 프린터를프린터를프린터를프린터를 하게하게하게하게 된다된다된다된다....
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무선신용카드조회기

• 목적 : Cellular Phone을 이용한 신용카드조회기

• 사용제품 : HD2310E

• 개요 : 유선조회기와 Celluar Phone을 연결하여 무

선으로 신용카드 결재가 이루어지도록 하는 기기

신용카드신용카드신용카드신용카드
단말기단말기단말기단말기

HD2130HD2130HD2130HD2130
Cellular Cellular Cellular Cellular 
phonephonephonephone

카드정보카드정보카드정보카드정보
((((Serial)Serial)Serial)Serial)

카드정보카드정보카드정보카드정보
((((PPP)PPP)PPP)PPP)

결재정보결재정보결재정보결재정보
((((Serial)Serial)Serial)Serial)

결재정보결재정보결재정보결재정보
((((PPP)PPP)PPP)PPP)

Serial      PPPSerial      PPPSerial      PPPSerial      PPP
인증서버접속인증서버접속인증서버접속인증서버접속
((((PPP Protocol)PPP Protocol)PPP Protocol)PPP Protocol)

인증인증인증인증
서버서버서버서버

결재정보결재정보결재정보결재정보
((((CDMACDMACDMACDMA
----PPP)PPP)PPP)PPP)

카드정보카드정보카드정보카드정보
((((CDMACDMACDMACDMA
----PPP)PPP)PPP)PPP)

모뎀모뎀모뎀모뎀 역할역할역할역할
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무선신용카드조회기

• 구성도

카드사용정보를카드사용정보를카드사용정보를카드사용정보를
읽어서읽어서읽어서읽어서 Serial Serial Serial Serial 
신호로신호로신호로신호로 송수신한다송수신한다송수신한다송수신한다.

단말기에서단말기에서단말기에서단말기에서 정보가정보가정보가정보가
들어오면들어오면들어오면들어오면 PPP PPP PPP PPP 
ProtocolProtocolProtocolProtocol로로로로 원격지에원격지에원격지에원격지에
있는있는있는있는 ISPISPISPISP에에에에 접속하여접속하여접속하여접속하여
인터넷에인터넷에인터넷에인터넷에 연결연결연결연결 후후후후
카드인증센터에카드인증센터에카드인증센터에카드인증센터에
접속하여접속하여접속하여접속하여 데이터를데이터를데이터를데이터를
보내고보내고보내고보내고 받은받은받은받은 정보를정보를정보를정보를
단말기에단말기에단말기에단말기에 전송한다전송한다전송한다전송한다. . . . 

기기에서기기에서기기에서기기에서 제공하는제공하는제공하는제공하는
CDMA PPP CDMA PPP CDMA PPP CDMA PPP 
Internet Internet Internet Internet 
접속기능을접속기능을접속기능을접속기능을
수행한다수행한다수행한다수행한다....

신용카드신용카드신용카드신용카드 단말기단말기단말기단말기 HD2310EHD2310EHD2310EHD2310E Cellular PhoneCellular PhoneCellular PhoneCellular Phone 기지국기지국기지국기지국 ISPISPISPISP 카드인증센터카드인증센터카드인증센터카드인증센터

PPPPPPPPPPPP인증인증인증인증
요청을요청을요청을요청을 받아받아받아받아
인증하고인증하고인증하고인증하고
인터넷에인터넷에인터넷에인터넷에
연결한다연결한다연결한다연결한다....

인터넷으로인터넷으로인터넷으로인터넷으로 들어온들어온들어온들어온
카드사용정보를카드사용정보를카드사용정보를카드사용정보를
받아받아받아받아 인증을인증을인증을인증을 거쳐거쳐거쳐거쳐
결재결재결재결재 정보를정보를정보를정보를
내보낸다내보낸다내보낸다내보낸다....


